HM-300 Hlida¢ pietizeni malych motoru

LR

Reguldtor HM-300 je uréen pro ochranu motort s napétim 220
V aproudy do 300 mA. Regul&tor je fizen mikroprocesorem. _______g\\
Regulétor byl nasazen na hlidani servopohoni KLIMAKT, typ N &
5234400116/RK, firmy ZPA PreSov. Regul&tory HM-300 byly N . Py
nasazeny ve vétsim rozsahu v silech firmy PROMT Opavaa AV [

byla ovéienajejich funkce i spolehlivost.

~ASLZAANLN.

U reguldtoru mazeme nastavit trimry jednotlivé veliciny:

1. Trimr GAIN (uvnitt pristroje), nastavuje
jmenovity proud motoru
2. Trimr PretiZzeni (pod kryci listou svorek) nastavuje
povolené pretiZzeni motoru v rozsahu 100 — 150% jmenovitého proudu
3. Trimr Cas (pod kryci listou svorek) nastavuje povolenou dobu pietiZzeni po startu motoru

v rozsahu 0,2 — 1,2 sec.

Popisfunkce regulatoru :

Regulétor pracuje tak, ze méfi napéti na bo¢niku proudu. Pokud je proud motoru v rozsahu nastaveném trimrem
Gain (jmenovity proud motoru) regul&tor nereaguje.

Jakmile proud motoru piesahne hodnotu danou trimrem Pietizeni (100 — 150 % jmenovitého proudu motoru),
po dobu danou nastavenim trimru Cas ( 0,2 — 1,2 sec.) je motor vypnut a aktivuje se indikace poruchy.

Pri startu motoru je ochrana motoru vypnuta po dobu cca 100 mS pro eliminaci proudového razu pri rozbéhu
motoru.

Porucha je indikovana vestavénou LED diodou. Sou¢ésti piistroje je galvanicky oddéleny spinaé s OK NPN,
kterym muzeme sepnout relé pro vyhlaSeni poruchy. Po odstranéni poruchy regulétor vypneme nacca 5 vtefin. a
Znovu zapneme.

Popis zapoj eni

Zapojeni regulédtoru je naobr.1. Proud motorem je snimén bo¢nikem R1, po usmérnéni diodou D1 a
kondenzatorem C1 je pres déli¢ TR1 a R2 apo oSetieni proti prepéti (R3, D2 a D3) veden na analogovy vstup
procesoru |O1. Vystup procesoru je paralelné veden naindikacni LED diodu D6 + R6 a pres odpor D7 na
optoclen 102. vystup opto¢lenu po zesileni (T1, R8 a D4) je pouzit pro externi indikaci pretizeni. Trimry Tr2 a
Tr3 douzi k nastaveni pretiZzeni a ¢asu. Konektor pii nasazeném jumperu slouzi k prepnuti procesoru do stavu
nastaveni jmenovitého proudu motorem. Zapojeni zdroje je béZné, neni tieba popisu.
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Obr.1. Schémaregulatoru



Osazeni plo$ného spoje:

Osazeni plosného spoje je na obréazku 2.
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Obr.2. Zapojeni regulétoru Strana spoju Strana soucéastek

7Seznam souéastek

I01 PIC12C671 Cl 22M/16V tantal Tl BC337
102 PC817 C2 470n/250V AC T2 BC337
I03 78L05 C3 470M/16V Trl Trimr PTC10V 25k
R1 10R/2W C4 100Mm/10V Tr2 Trimr PTC10V 10k
R2 10k RR C5 100n Tr3 Trimr PTC10V 10k
R3 4k7 RR D1 BAT43 Rel NY12W-K
R4 10k RR D2 1N4148 Pol 160 mA s drzakem
R5 4k7RR D3 1N4148 Svorkovnice ARK 7001/2 - 3 ks
R6 2k2RR D4 1N4148 Skfin Modulbox H53-3M
R7 2k2RR D5 1N4148
LED 3mm/2mA
R8 6k8 RR D6 dervena
R9 10kRR D7 ZD13V/1,3W
R10 100R/2W D8 1N4007
R11 220k RR

Pri oziveni dbame na skuteénost, Ze pristroj je galvanicky spojen se siti.

Nastaveni regulatoru :

Nadvojici pint nasadime JUMPER ( pfi vypnutém napajecim napéti). Regulator pigjde do stavu TEST. Trimr
GAIN uvnitt vyto¢ime na maximum doprava.

Zapneme pristroj a zapneme motor. Rozsviti se ¢ervend LED dioda ERROR. Pomalu trimrem GAIN ot&time
doleva, az LED dioda zhasne a neblika. Pii vypnutém napdjecim napéti sejmeme JUMPER a nasadime horni
kryt regulétoru. Tim je regulétor ptipraven k provozu.



Trimr Pietizeni nastavime dle obrazku na povolené pretizeni.

Trimr Cas nastavime na poZadovanou dobu.

Schéma zapojeni HM 300 :
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Technickéddaje:
Napjeci napsti
Jmenovity proud:
Skiin

Rozmer

Kryti 1P 20
Vystup poruchy

230V /50-60 Hz

150 — 300 mA
Modulbox H53-3M
$*v*h - 53*90*73 mm
Montéz na DIN listu

Pretizeni (%)
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OK, NPN, galvanicky oddéleny, max 48V / 40 mA (externi zdroj).

Zgjistime prodegj mikroprocesoru, plosného spoje, skiiné arelé
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